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ROZWIAZANIA POMIAROWE

APT-MBUS-NA-4

do komunikacji M-Bus

Naktadka APT-MBUS-NA-4 przeznaczona jest do odczytu wskazan wodomierzy
i transmisji danych w standardzie M-Bus wg normy PN-EN 13757-3.
Zastosowanie otwartego standardu przekazywania danych umozliwia petng
kompatybilnos$¢ z szeroka gama urzadzen tworzacych strukture zdalnego odczytu.

Naktadka umozliwia rowniez wykrywanie i rejestrowanie zdarzen.

APT-MBUS-NA-4  zbudowana jest na bazie uktadu mikroprocesorowego,
a zastosowanie ukfadu sensoréw optycznych, umozliwia miedzy innymi optyczny
odczyt danych z wodomierza, rozpoznanie kierunku przeptywu wody, dzieki
czemu odczyt jest w petni zgodny ze wskazaniami wodomierza. Wykorzystanie
baterii w celu zasilania awaryjnego pozwala na prace naktadki bez zasilania
z magistrali M-Bus do 5 Iat.

ZASTOSOWANIE

Nakfadka przeznaczona do instalacji na wodomierzach z grupy MWN:
MWN 40, MWN 50, MWN 65, MWN 80, MWN 100, MWN 125, MWN 150,
MWN 200, MWN 250, MWN 300
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CECHY SZCZEGOLNE

W Bezingerencyjny i fatwy montaz na wodomierzu

B /asilanie podstawowe odbywa sie z magistrali M-Bus (modut pobiera
jedna jednostke obcigzeniowg UL=1,5 mA)

B Zasilanie awaryjne pozwala zapewni¢ ciggtos¢ pracy w przypadku braku
zasilania z magistrali M-Bus

B Mozliwos¢ wykrywania, rejestracii oraz sygnalizacji nieprawidtowosci
w pomiarze zuzycia wody i pracy naktadki za pomoca sygnalizacji zdarzen

B Konfiguracja progéw zdarzen oraz predkosci transmisji

B Odczyt danych pomiarowych z wodomierza jest catkowicie odporny
na wszelkie zakfbcenia powodowane dziataniem zewnetrznego pola
magnetycznego

B Kompatybilnos¢ z urzadzeniami tworzacymi strukture zdalnego
odczytu i transmisji danych pomiarowych w oparciu o protokét
komunikacyjny M-Bus

B Klasa szczelnosci IP65

SYGNALIZACJA ZDARZEN
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MAX| Przeptyw maksymalny

XN Przeptyw minimalny —— APTMBUSNA4  ——

_| Przeptyw wsteczny

Brak przeptywu

Wyciek DANE TECHNICZNE
Odtaczenie urzadzenia Parametr
Wykrycie pola magnetycznego Protokot komunikacyjny M-Bus
Wykrycie silnego o$wietlenia Detekcja zuzycia optyczna
Zasilanie podstawowe z magistrali M-Bus
Niskie napigcie baterii — : —
Zasilanie awaryjne bateria litowa 3,6 V
(O] Brad wskazowis Pojemnos¢ baterii 1200 mAh
E] Awaria detektora Stopien ochrony IP65
Reset procesora Czas pracy na zasilaniu awaryjnym do b lat*
Predkos¢ transmisji 300, 2400, 9600 [b/s]
ZAWARTOSC RAMKI DANYCH Przewéd YTLY 2x 0,14 mm?
B Numer fabryczny urzadzenia Dtugosc¢ przewodu 1,6 m, 3m, 6m
B Dataiczas urzadzenia Mocowanie bezposrednio na wodomierzu
B Data zapamietania wskazania Wymiary h = 44,2 mm;s = 655 mm
B Objetos¢ chwilowa Masa 0,079 kg
B Objetosc¢ zapamietana Temperatura pracy 0°C + 60°C
B Czas pomiaru Adresowanie Witoérne i pierwotne
B Przeptyw * wzaleznosc do konfiguracii urzadzenia i pray pracy w temperaturze otoczenia 25°C
B Aktualne flagi zdarzen
B Diagnostyka optyki
B Diagnostyka oscylatora “
B Diagnostyka zasilania
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